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La present e invention se rapport e & un systeme de calage dynamique 
agissant entre un ensemble rigide de coques ou d'organes de maintien du pied 
et de la jambe, et, le pied et la jambe, ceux-ci Stent equip§s ou non d v une 
chaussure souple ou d'un chausson; l'ensemble permettant une meilleure pra- 
5 tique du ski ou de toute autre activity dynamique necessitant 1' immobilisation 
du pied et de la jambe. 

On connait de nombreux systeme 8 d' immobilisation du pied et de la jambe 
i l'aide de cales 1 fluides. On connait un systeme de recuperation du travail 
volontaire ou incontrole du pied par une pompe : Brevet 76 05252 et son 
10 certificat d'additiou 77.04133. 

La presente invention a pour objet de recupSrer le travail de la jambe 
dans ses mouvements control€s et incontr61€s, & tous les moments du skiage. 

A cet effet, la presente invention conceme un ensemble dynamique de 
calage du pied et de la jambe dans un ensemble rigide de coques ou d'organes 
15 de maintien, caracterise en ce qu'une pompe au moins, command ee par les 
mouvements de la jambe est associee 3 au moins un organe de regulation de 
press ion, a au moins une valve et & un ensemble de cales & fluide, le tout 
participant a l v immobilisation du pied et de la jambe dans l'ensemble rigide. 

Selon une autre caracteristique de 1' invention, un jeu de vannes, 
20 diaphragmes et clapets, permet de regler le debit et la press ion du fluide 
en tout lieu du systeme. 

Selon une autre caracteristique de 1' invention, la pompe est constitute 
d'un paipeur plaque contre la jambe, devant ou derriSre celle-ci, par une 
large lame de resaort, qui sous 1 'effet de la poussee de la jambe €crase 
25 une poche souple dont il est solidaire et. qui constitue le corps de pompe, 
contre une forme plate et rigide fixSe sur l'ensemble rigide. 

Selon une autre caracteristique de 1' invention, la pompe se trouve 
en tout point du dispositif d'ou elle peut etre commandee par les mouvements 
de la jambe* 

30 Selon une autre caracteristique de 1' invention la pompe command€e par 

la jambe appartient I un type connu. 

Selon une autre caracteris tique de l f invention, la pompe est adapt ee 
au gaz ou au liquide qu'elle puise dans un reservoir. 

Selon une autre caracteristique de l f invention, la pompe est adaptee 
35 a l f air qu'elle puise dans l f atmosphere. 
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La presente invention sera mieux comprise a l'aide des modes de reali- 
sation schematique representee a titre d'exemple non limitatif sur le dessin 

• • • • 
ci-joint. 

Selon ce dessin 1* ensemble coques 1 et la forme plate rigide 2 fixee 
5 sur l v ensemble coque, font obstacle a 1 'expansion des cales 3 et du corps 
de pompe souple 4. Tous les Elements ci-devant citSs sont represent 6s en 
coupe; les suivants constituent un schema de fonctionnement . L'organe 5 
de type connu controle la press ion, l'organe 6 de type connu permet de faire 
communiquer le reseau sous pression avec 1 'atmosphere : il obeit a une 
10 action exterieure. Le canal 7 permet au reseau de se vider sur 1 'atmosphere 
sous 1' act ion de l'organe 5. Selon variante, le canal 8 permet au reseau 
de se vider dans le reservoir 9. Les circuits 10 ou 11 selon variante 
alimentent la pompe 4. L' ensemble du circuit est equipe de valves 13 et 
de diaphragmes de debit different 14, dont le diametre est symbolise par 
15 deux traits paralleles d'ecartement variable situes de part et d' autre 

du trait continu representant le canal. Le palpeur 15 represents en coupe 
permet 1' action de la jambe sur le ressort 16 represents ega lenient en 
coupe. Le corps de pompe souple est solidaire par l'une de ses parois du 
ressort 16 et solidaire par sa paroi opposee de la forme rigide 2. 

20 FONCTIONNEMENT 

Apres introduction du pied et de la jambe dans l'ensemble coque 1, 
et apres reglage de l'organe regulateur de pression 5 f la jambe (ici le 
tibia) agit sur le palpeur 15 qui transmet la pression au ressort 16 qui 
ecrase le corps de pompe 4 et chasse le fluide dans le circuit selon le 

25 sens des fleches, sens impose par les valves et les clapets 13. Le fluide 
parvient aux cales respect ives avec une vitesse differente, conditionnSe 
par le diametre des diaphragmes 14. Des que la jambe le lui permet, le 
ressort 16 tirant sur le corps de pompe remplit celui-ci. Le pompage 
s'effectue jusqu'a une immobilisation de la jambe par les cales 3, ixmno- 

30 bilisation relative correspondent a la pression permise par l'organe 5 

prereglS, de regulation ou de pression. Toute surpression dfipassant le seuil 
choisi au moment du reglage et due a un effort ou a un exces de pompage 
declenche par le truchement de l'organe 5 une fuite de fluide* Le fluide 
sort ant du circuit par 1 ' intermSdiaire de l'organe 5 se diverse selon 

35 variante, soit dans l v atmosphere par le circuit 7, soit par le circuit 8 
dans le recipient 9, d'ou il 6era appel£ par la pompe en empruntant le 
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circuit .10 si sel n variance, il n'emprunte pas le circuit II dounant sur 
l'atmoaphere. L'action nanuclle par exemple sur l'organe 6 libere le 
fluide sous pression, par simple detente s'il s'agit d'un gas. par move- 
ments du pied et de la jambe agissant sur les cales, s'il s'agit d'un 
liquide. Le fluide selon Variante emprunte soit le circuit 7 soit le 
circuit 8. Le pied et la jambe n'ont plus qu 'a se degager du dispositif . 

Le nombre et la disposition de. cales, pontes, organes de regulation 
de pression, valves, diaphragmes. clapets, ne sont pas rigoureux et sent 
determines en fonction du cSte pratique de 1 'utilisation ou de la manipu- 
lation du dispositif par l'utilisateur. 

Bien entendu, 1'invention n'est pa. limitee aux exemples de realisation 
cx-dessus decrits et represents, a partir desquels on pourra prevoir 
d'autres variantes, sans pour cela sortir du cadre de 1'invention. 
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REVENDICATIONS 

1. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un ensem- 
ble rigide de coques ou d'organes de maintien, caract€ris€ en ce qu'une 
pompe au moins, commandee par lea mouvements de la jaabe eat associee i 
au moins un organe de regulation de pression f & au moins une valve, et 
* un ensemble de cales * fluide, le tout participant * 1* immobilisation 
du pied et de la jambe dans 1' ensemble rigide. 

2. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un 
ensemble rigide de coques ou d'organes de maintien, selon la revendication 
1, caractSrisg en ce que : un jeu.de vannes, diaphgragmes, clapets, permet 
de rfigler le debit et la pression du fluide en tout lieu du systeme. 

3. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un 
ensemble rigide de coques ou d'organes de maintien, selon les revendi- 
cations 1 et 2 caracterisS en ce que la pompe est constitute par un 
palpeur plaque* contre la jambe, devant ou derriere celle-ci," par une 
large lame de ressort, qui sous l'effet de la poussee de la jambe ecrase 
une poche souple (lame et poche etant soiidaires par leur surface de 
contact, la poche constituent un corps de pompe), contre une forme plate 
et rigide fixee sur I'ensemble rigide, forme et poche Stent soiidaires 
par leur surface de contact. 

20 4. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un 

ensemble rigide de coques ou d'organes de maintien, selon les revendi- 
cations 1 et 2 caracterisS en ce que la pompe se trouve en tout point 
du dispositif d'ou elle peut etre commandee par les mouvements de la 
jambe. _ 

5. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un 
ensemble rigide de coques ou d'organes de maintien, selon les revendica- 
tions l f 2 et 4 caracterisS - en ce que la pompe ccemandee per la jambe 
appartient i un type comm. 

6. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un 
ensemble rigide de coques ou d'organes de maintien, selon 1' ensemble des 
revendicationa pr€c£dentes caracteris* en ce que la pompe est adaptee 
au gaz ou au liquide qu'elle puise dans un reservoir. 
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7 Ensemble dynamise de calage du pied et de la jambe dans un enseable 
rxgide de coques ou d'organes de maintien, selon les revendications de 
1 a 5 caracterise en ce que la po«pe est adaptee 1 1'air qu'elle puise 
dans 1'atmosphSre. "*""" 
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